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INFORMATII PERSONALE ~ Scurtu lacob-Liviu

@ Aleea Trandafirilor, 14, Baciu, Cluj, 407055, Romania
. (@ Tel: 0264401610

4 Liviu.Scurtu@auto.utcluj.ro

Sexul: Masculin
Data nasterii: 02/07/1984
Natjonalitatea: Roméana

EXPERIENTA PROFESSIONALA ]

1 octombrie 2015 - prezent Sef lucrari

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea de Autovehicule Rutiere, Mecatronica si Mecanica

Departamentul: Autovehicule Rutiere si Transporturi

= Activitati didactice
Predare curs la disciplinele Desen Tehnic si Infografical 1,11
Predare lucrari de laborator la disciplinele Desen Tehnic si Infografical I,1l, Geometrie Descriptiva,
Grafica pe Calculator.
Tipul sau sectorul de activitate: Tnvatamant

1 octombrie 2011 - 30 Asistent universitar
septembrie 2015 Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Facultatea de Mecanica
Departamentul: Autovehicule Rutiere si Transporturi
= Activitati didactice
Predare lucrari de laborator la disciplinele Desen Tehnic |, Desen Tehnic I, Geometrie Descriptiva,
Grafica pe Calculator.
Tipul sau sectorul de activitate: Invatamant
1 octombrie 2008 - Doctorand cu frecventa
1 septembrie 2011 Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Facultatea Constructii de Masini
Catedra de Mecanica si Programare

Tipul sau sectorul de activitate: Educatie

15 mai 2008 — Inginer mecanic
30 septembrie 2008 S.C. Planerko, Cluj

= Realizarea documentatiei tehnice pentru diferite masini unelte pentru prelucrarea lemnului.
Tipul sau sectorul de activitate: Inginerie

EDUCATIE S| FORMARE u

2008-2011  Doctor in Inginerie Mecanica
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Facultatea Constructii de Masini
Catedra de Mecanica si Programare
= Elaborarea tezei de doctorat in domeniul Inginerie Mecanica intitulata: Contributii la cinematica si
dinamica unui nou robot paralel cu cinci grade de mobilitate pentru chirurgia minim invaziva si
integrarea acestuia intr-o platforméa E-learming pentru chirurgia hepatica.
Conducator stiintific: Prof. Dr. Ing. Nicolae PLITEA
e Studiul cinematic si dinamic al robotilor paraleli
e  Reconstructia tridimensionala din imagini CT
e  Simulare dinamica
2013 Certificat de absolvire a unui curs de perfectionare in Autocad 2012 - Certificate of completion —
Certificat nr. 151598NGES5.
2012-2013 Certificat de formare continua — Program de formare si dezvoltare continua a carierei didactice
universitare - DIDATEC
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2009

2007

2003-2008

COMPETENTE PERSONALE

Limba materna

Alte limbi straine cunoscute

Franceza

Engleza

Competente de comunicare

Competente informatice

Permis de conducere

Publicatii
Prezentari
Conferinte

Seminarii

Proiecte

Participare la cursurile Scolii de Vara: Mathematical Methods in Computational Kinematics, din cadrul
Universitatii din Innsbruck, Austria.
Participarea la un training in softul ANSA la Compania P+Z, Munich, Germania.

Inginer mecanic

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea Constructii de Masini

= Desen Tehnic, Geometrie Descriptiva, Mecanica, Grafica pe Calculator, Organe de Masini.

|
Roméana
INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
i, Participare la .

Ascultare Citire conversatie Discurs oral
B2 B2 B2 B2 B2

Certificat de competenta lingvistica, nr. 3228, Data: 18-01-2013.
B2 B2 B1 A2 A2

= bune competente de comunicare si munca in echipa dobandite pe parcursul elaborarii tezei de
doctorat si din perioada Tn care sunt angajat in cadrul Departamentul de Autovehicule Rutiere si
Transporturi

= 0 buna cunoastere a instrumentelor Microsoft Office ™

= cunoastere avansata a softurilor pentru proiectare si modelare 3D: SolidWorks, AutoCad, NX 9,
Pro Engineer.

= cunoastere medie a softurilor pentru analiza cu elemente finite: Altair Hyperworks, Ansa.

= cunoastere medie a pachetelor soft Matlab, Mathcad.

=B,C

= Autor si coautor Tn 27 lucrari stiintifice,

= Coautor in doua lucrari didactice,

= Coautor in doua propuneri de brevet

= Prezentare in cadrul Workshop-ului international "New trends in the developement of parallel robots
for medical application”, Robomed 2010

= Prezentare in cadrul Conferintei internationale EUCOMES 2010 a lucrérii stiintifice “Ethics in Robotic
Surgery and Telemediceine”

= Membru in proiectul de cercetare: ‘“Dezvoltarea inovativa a unui sistem virtual pentru e-learning in
chirurgia laparoscopica hepatica - HEPSIM”.

= Membru in proiectul de cercetare: “Posibilitati de dezvoltare a unor lubrifianti biodegradabili pe bazé
de nanomateriale®, Competifie internd UTCN, Director de proiect: Sef lucr. Dr. Ing. Dan Moldovanu.

Scurtu lacob-Liviu
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